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Naprawa uszkodzonych leil c 1(1) ®/
zsypowych pod sitem
wibracyjnym 1902
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ol o + . u ! T 4 [$ruba zamkowa DIN 603 M12x40-8.8-B 22 |Fezn 0,062
- o
o gl +-—-—{+— % I 8l 2 § 0 ‘ i 1 |Belka faczaca 23-E-21 21 31,869
AR o RN N ) 1 Pokrywa rusztu Il 23-E-20_wyk. Il 20 60,848
<+k 1 Pokrywa rusztu | 23-E-19_wyk. Il 19 57,462
. 4 [Nitokotek 1SO 8746-3x8-A 18 |A2 0,001
+ 1 2 |Wskaznik drgan 17 0,003 ©
o 1 Tabliczka znamionowa 16 0,011
1800 38 |Nakretka samozabezp.  [ISO 7040 M12-8-B 15 |FeZn 0,021
. 72 |Podktadka okr. 1SO 7089 - 12 -140 HV 14 |Fezn 0,006
4 - -8.8-
+ — Charakterystyka napedu: Obciazenie N — 15 $ruba DIN 7991 M12x30-8.8-B 13 |Fezn 0,033
/, ]4 Elektrowibrator FPr— . 34 |$ruba : 1SO 4017 _M12x40-8.8-B 12_|FezZn 0,052
s, TYP: OEW-132M6B.60 (daN) F2= 560 16 | Podkiadka sprez. DIN 128 - A20 11 |FeZn 0,013
N . ' : Dynamiczne F1=£265 F1=2510 16 |Sruba drobnozw. 1SO 8676 10 |Fezn 0,199
A\ == (daN) Fa=2265 F2=£510 M20x1,5x50-8.8-A
T - .
Moc: 2x5,5 kW Caestotliwoéé robocza 158 Hz 24 | Nakretka dorbnozw. 1SO 8674 M24x2-10-B 9 [Fezn 0,137
AA C (bez tia) E;epc?gg;; 2350\}?5% Z950 obr/min R ———r—, 12 |$ruba drobnozw. ';; 82761560 oon 8 |Fezn 0,699
| | ¢ . A F2e  kerunekruchumaterialu o F X2x160-10.9-
130 8 otw. 522 Sita wymuszajaca: 2x(0+60) kN ! 1 |Wykladzna 23-E-07 7 53,27
/' P42 X 90° R50 Naped: 2x55 kW = .
AL ﬁ\ 1 |Zespdt nadstawki 23-E-06 6 215,503
94 B-B(1:5) \y T 2xAmplituda=skok=max 8  mm 2 Podparcie amortyzatoréw | 23-E-05 5 38,423 =
BN i1 16 | Amortyzator gumowy AGW-125.125 4 |Guma 1,308|wg OFAMA
. [| i 2 Podstawa amortyzatoréw |23-E-03 3 38,08
2 % /®> M S TORIA TR 2 | Elektrowibrator OEW-132M6B.60 2 290
Ml 1 — | REW] oPiS i DATA [ZATWIERDZONY 1__[Rynna L=2800B=1800 |23-E-01 1 1839,236 A
.&?#_ 0 | 1_|Zmiana rusztowin na prefowe | 15.10.2021 | __ K. Baron ILO$¢ NAZWA CZESCI: NR RYS. LUB NORMY _|POZ.| MATERIAL | MASA[kg] UWAGI:
Rl 2 e = | =l o o ODCHY£KI DLA WYMIAROW NIETOLEROWANYCH
w9 .-;;;;;:; 72 _;\\“,\\-—-»\\\ e [l 3l 38 Konstr. spawane wg ISO 13920:1996 KLASA Bj Liniowe i katowe wg ISO 2768-1:1993 Klasa m I Geometryczne wg ISO 2768:1993 Klasa K
Lol 777 S, ki +1—1 S| 3 Uwaga: Zmiany: Sela: o [Format: 2 [Masg[(l](%]oz aas
! AN y . P . . P . : v 9
'%f\ﬂ&‘/@ T | 1) W momencie uruchomienia oraz zatrzymania urzadzenia, obcigzenia dynamiczne w
° g mmlCi ! miejscach podparcia osiagaja chwilowe wartosci przekraczajace 4 + 5 krotnie wartosci
2 % —=— : e obciazen wystepujacych w czasie normalnych warunkéw pracy urzadzenia. Projektowa: Nazwa:
( : ) Konstruowat{ K. Baron 20.07.2021 ini i i .
0 2) Minimalna odleglto$é migdzy urzadzeniem wibracyjnym, a elementami stacjonarnymi [2220%" [k Baron 20.07.2021 Podajnik wibracyjny rusztowy typ:
g ! i leg edzy urza vinym, jonarnymi [ S-PWRubs-180/230.2,8wh R
s 1 i powinna wynosi¢ 50 mm S atwierda
AR50 5
250 / 3) Pozycje 19 i 20 (Pokrywy rusztu) zakladane tylko w stanach awaryjnych linii . @ ofama.ey™ Arkuszi| Rew:
. . odbierajacej podfrakcje. o 23-E 1
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